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Идея 

Многозвенный манипулятор Детская игрушка 



Реализация 

Плата Arduino Mega Шаговый двигатель NEMA 17 

(17HS4401) 

Плата расширения A4988/DRV8825 

Блок питания ARS 24-25  

Драйвер A4988 Модуль джойстика для Arduino 



Реализация 

Модель сборки функционального 

блока, вид впереди 

Напечатанные детали 

Кадры движения робота-змеи  



Блок-схема алгоритма работы 

Считывание значения кнопки

начало // главный цикл

Кнопка не нажата?

Установка скорости и направления для каждого двигателя для 
вращения в определенных направлениях

Запуск двигателей на заданной скорости

Вывод значения кнопки в монитор последовательного порта

да

нет

Считывание значений осей джойстиков

Преобразование значений осей джойстиков в скорости для 
каждого двигателя

Установка скорости для каждого двигателя

Вывод значения кнопки в монитор последовательного порта

Задержка 1000 мс

Запуск двигателей на заданной скорости

конец



 
Заключение 
 

В дальнейшем планируются испытания робота с большим количеством модулей, 

которые позволят лучше показать маневренность робототехнического устройства с 

имитацией поведения животного – змеи для обеспечения улучшения 

производительности и эффективности при формировании экологически-чистых 

процессов топливно-энергетической отрасли. 
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